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X200GO to system najnowszej generacji oparty na technologii SLAM, ktéry jest w stanie zaspokoi¢ kazdqg potrzebe klienta.

Zasieg do 300 metréw i obrotowa gtowica, ktéra maksymalizuje zasieg wiqzki laserowej, sprawiajg, ze jest on wszechstronny w kazdym

Srodowisku.

Wyposazony w 2 kamery i odbiornik RTK do kolorowania i orientaciji chmury punktéw w czasie rzeczywistym.

Obrazy z kamer pozwalajg na nawigowanie i mierzenie na obrazach panoramicznych natozonych na model 3D.

System pozwala na pomiar skandéw statycznych w frybie X-Whizz, automatycznie dopasowywanym do pomiaru SLAM.

Plecak, uchwyt na ramie, uchwyt samochodowy i uchwyt do DJI M350 pozwalajg na dalszg robudowe systemu i zwiekszenie

mozliwosci zastosowan X200GO.

SYSTEM

Wozgledna doktadnosc

do 6mm?

LIDAR

Model sensora Hesai XT32M2X
Max Zasieg 300 m

Min Zasieg 0.5m

Liczba odbic 3

Globalna precyzja

do 2cm’®

5cm on UAV platform?

Liczba skanowanych
punktow

Poj. odbicie.: 640.000 pts/s
Podw. odbicie: 1.280.000 pts/s
Potréjne odb.: 1.920.000 pts/s

Obstuga punktow Grunt i $ciana
kontrolnych
Pamiec 512GB SSD

Pole widzenia

360° x 270°

Komunikacja

Wi-fi, Bluetooth, USB type-c, Ztacze
Lemo

Tryb pracy

SLAM & X-Whizz,
Wizualizacja, kolorowanie i orientacja w
czasie rzeczywistym

Tryb przetwarzania

Przetwarzanie w czasie rzeczywistym
Przetwarzanie koricowe za pomoca

Klasa lasera 1

Liczba wigzek 32

Dtugosc¢ fali 905nm

Kamera

Liczba pixeli 24 Mpx (2 kamery, 12 MPx kazda)
Pole widzenia 210°

Ogniskowa 1.26 mm

Rozdzielczos$¢ 4000x3000 px

Rozmiar sensora 1/2.3 inch

Rozmiar pixela 155 um

ODBIORNIK GNSS

GPS L1 C/A/L2P(Y)/L2C/L5
GLONASS G1/G2

GOpost 2
SPECYFIKACJA ELEKTRYCZNA
Pobér 26W
Napiecie zasilania 20V
systemu
Czas pracy ° 1.2 h (Pojedyncza bateria)
Zasilanie zewnetrzne USB type-c
Napiecie wejsciowe 5.20V
akumulatora
Napiecie wyjsciowe 10.8V
akumulatora
Pojemnos¢ baterii 3000mAh

PARAMETRY FIZYCZNE

1.4 kg (bez baterii)

R S Galileo E1/ESA/ESB
BDS B1I/B21/B3I
QZSS L1/L2/15
Poziomo: 0.4 m+1 ppm

DGPS (RMS) Pionowo: 0.8 m+1 ppm
Poziomo: 0.8cm+1ppm

RTK(RMS) Pionowo: 1.5cm+1ppm

Doktadnos¢ predkosci 0.03m/s

(RMS)

Cigzar 1.9 kg (z baterig)

Rozmiar 403.6 mm x 173.8mm x 170mm
Temperatura -20°C do +50°C (-4°F do 122°F)
Wilgotnos¢ <95%

Wodo-/pytoszczelnos¢ IP54

CZERSIKI

1. Zalezne od $rodowiska

GOapp

GOapp to dedykowana aplikacja mobilna dla skaneréw Stonex SLAM, do
zarzgdzania projektami, wyswietlania chmury punktéw w czasie
rzeczywistym,  podglgdu  obrazu, aktualizacji  oprogramowania
uktadowego | innych operacji. Aplikacja dziata w systemach
operacyjnych Android i iOS.

GOpost

Oprogramowanie do postprocessingu dla systemu  Windows, ktére
wykonuje optymalizacje przetwarzania, kolorowanie chmur punktéw i
tworzenie obrazéw panoramicznych. Mozna réwniez importowac punkty
kontrolne, aby georeferowa¢ chmure punktow.

2. Dowolny procesor, tylko karta graficzna NVIDIA
3. Tylko SLAM, bez platform zewnetrznych

llustracje, opisy i dane techniczne nie sg wiazace i moga ulec zmianie.
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