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X120%

System posiada obrotowqg gtowice 360°, kitéra moze generowac pokrycie chmury
punktéw 360°x270°. W potgczeniu z algorytmem SLAM mozemy uzyskiwa¢ bardzo
precyzyjne tréjwymiarowe dane w postaci chmury punktéw.

X120GO wyposazony jest w trzy kamery 5MP, ktére generujg 200°FOV w poziomie i
100°FOV w pionie, zdolne do synchronicznego uzyskiwania informacji o teksturach i

kolorach chmury punktéw oraz dajg mozliwos¢ tworzenia czeSciowych obrazéw
panoramicznych.

X120GO moze uzywac¢ GOapp do sprawdzania i zarzgdzania projektami, ktére bedqg
aktualizowane i wyswietlane synchronicznie. Mapowanie i podglad SLAM w czasie
rzeczywistym mozna uzyska¢ za pomocg GOapp na systemie Android. Aplikacja
GOpost wykonuje przetwarzanie kohcowe zebranych danych, generuje chmury
punktéw o wysokiej precyzji i wysokiej rozdzielczosci, tworzy czeSciowe obrazy
panoramiczne, wyswietla chmure punktéw i przeprowadza przetwarzanie
optymalizacyjne.

X120GO ma zintegrowang konstrukcje z wbudowanym systemem sterowania i
przechowywania, a zasilanie zapewniajg wymienne baterie litowe.

Po nacisnieciu przycisku start, X120GO moze natychmiast rozpoczgé operacje, dzieki
czemu pozyskiwanie danych jest wydajne i wygodne.

SZYBKA PRACA

Koniec z wieloma stanowiskami skanowania, po prostu
poruszaj sie po terenie, aby zebra¢ catg chmure punktéw 3D,
bez czasochtonnego wyréwnywania chmury do chmury.

Pobierz petne dane zaraz po przechwyceniu.

ELASTYCINOSC

Potgcz dane wewnetrzne i zewnefrzne, nawet w najbardziej
wymagajgcych srodowiskach.

PODGLAD W CZASIE RZECZYWISTYM

Zobacz postep skanowania w czasie rzeczywistym za pomocqg
dedykowanej aplikacji na Androida.

AUTOMATYCINY POMIAR
PUNKTOW KONTROLNYCH

Podczas przechwytywania danych X120GO moze réwniez
zbiera¢ punkty odniesienia. Mozna je powigzac ze znanymi
punktami kontrolnymi aby nadac¢ georeferencje.

ZINTEGROWANE KAMERY

Trzy zintegrowane kamery 5MP sg w stanie pokry¢ szerokie
pole widzenia skanera, uzyskujgc kolorowg chmure punkfow i
obrazy panoramiczne.
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TECHNOLOGIA SLAM
Simultaneous Localization And Mapping
Technologia STONEX SLAM zapewnia wiekszy zasieg, wiecej punktdw na sekunde i najlepsze w swojej klasie algorytmy

przetwarzania, aby osiggng¢ niezréwnang szybkos¢ przechwytywania i niezawodno$s¢ nawet w  bardzo
wymagajgcych warunkach pomiarowych.

DOLACZONE OPROGRAMOWANIE

GOapp

I_i_ GOapp fo dedykowana aplikacja mobilna dla X120GO, do zarzqdzania

projektami, wyswietlania chmury punktéw w czasie rzeczywistym,
L—_ podglqgdu obrazu, aktualizacji oprogramowania uktadowego i innych
operacji. Aplikacja dziata na systemie operacyjnym Android.

GOpost

Y@M\ Oprogramowanie do postprocessingu Windows, ktére przeprowadza
i optymalizacje, kolorowanie chmur punktéw oraz tworzenie obrazow
= 'ﬁ panoramicznych. Mozna réwniez zaimportowac punkty kontrolne, aby

utworzy¢ georeferencje chmury punktow.

3D SOFTWARE
© cube-3d

Cube-3d to oprogramowanie fofogrametryczne do mapowania i obrébki zdje¢ lotniczych, dedykowane specjalistom
w dziedzinie geodezji. Przeksztatci dane obrazu w bardzo doktadne mapy cyfrowe i modele 3D z niezwyktq precyzjq.
Importuje pomiary Cube-a i jest w petni kompatybilny ze skanami Stonex i dowolnymi modelami 3D innych firm.

1 PointCab STONEX

aass 3D RECONSTRUCTOR

Dzigki wspotpracy Stonex i PointCab, mozesz za jego Oprogramowanie Stonex Reconstructor umozliwia
pomocq zarzgdzad swoimi chmurami punktéw. PointCab zarzgdzanie i wyréwnywanie chmur punktéw
Origins to Twdj szwajcarski scyzoryk, jesli chodzi o oceng uzyskanych za pomocq skaneréw laserowych lub
danych chmury punkiéw — wspofpracuje ze wszystkimi innych sensoréw, chmur wytworzonych metodq
skanerami laserowymi i jest kompatybilny ze wszystkimi fotogrametrii.  Rozszerz  funkcjonalnos¢  dzieki

systemami CAD i BIM. dodatkowym modutom.



WYDAJNOSC ZASILANIE

Zasieg maksymalny 120 m Pobér energii 25W

Zasieg minimalny 0.5m Napiecie zasilania 20-30V

Doktadno$é wzgledna ~ do 6 mm* Czas pracy 5h (2 zestawy baterii))

Rozdzielczo$¢ 16 wigzek Pojemnosé 3350mAh x4

Predkos¢ skanowania 320.000 pts/s

Pole widzenia 360°x270° PARAMETRY FIZYCZNE

B_ezpleczenstwo Kla_sa 1 (bezp. Dla oczu) Waga 1,6 kg (bez baterii)

Sita Echo 8 bits Wymiary 372 mm x 163 mm x 106 mm
Temperatura pracy -od 10°C do +45°C (od 14°F do 113°F)

Kamera _ Wilgotnos¢ pracy <85% RH

Liczba kamer 3 (5 MP kazda - razem 15 MP) Wodo- | pytoszczelnodé P54

FOV kamer 200°x100°

Obraz Semi-spherical

Kolorowanie chmury
punktow

Wspierane

SYSTEM

Pamiec 32GB (mozliwos¢ rozbudowy)
Wizualizacja w czasie rzeczywistym

Tospragy (Android?)

Komunikacja NFC, WI-FI

1. w kontrolowanym srodowisku
2. Android 8 lub wyzej

Najwyzsza jakos¢ danych
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