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XFLY

Seria XFLY integruje wysokowydajny system nawigaciji inercyjnej z
kamerqg i LIDAR do generowania chmur punktéw.
Rézne poftrzeby klientdw mozna zaspokoi¢ poprzez wybodr czujnikdw

Hesai LIDAR XFLY 120, XFLY300 lub innych.

Platforma przetwarzajgca zawiera inferfejs Wi-Fi, wbudowany
modem komadrkowy dla poftrzeb korekt RTCM, oprogramowanie do
rejestracji danych i sie¢ Gigabit Ethernet.

Wyposazony w wysokowydajny INS, dostarcza czyste chmury
punktéw nawet przy wysokim AGL.

Ten maty, lekki i energooszczedny system pozwala uzytkownikowi
latac¢ dtuzej, dostosowujgc sie do potrzeb kazdego projektu.
Oprogramowanie do postprocessingu zapewnia w  petni
automatyczne generowanie chmury punkiféw.

200M AGL

Do 200 metréw nad poziomem gruntu.

DOKLADNOSC

Dzieki wysokiej wydajnosci INS wspomaganej GPS mozna
osiggng¢ doktadnose chmury punktdw na poziomie 3-5 cm.

KAMERA

24 MP kamera pozwala na kolorowanie pozyskanej chmury
punktéw. Kamera jest skalibrowana dla kazdego sensora
indywidualnie.

FLY & DRIVE

Oferowane sg rézne mocowania umozliwiajgce montaz na

dobrze znanych UAV iinnych platformach, np. samochodach.

Wsréd kompatybilnych UAV: DJI M210 - M300 - M350 - Mé00, Inspired Flight IF1200 Hexacopter,
Freefly Alta X, Freefly Astro, WISPR Ranger Pro 1100, Sony Airpeak S1

PPK/RTK DUAL/SINGLE GNSS

W zaleznosci od zastosowania klient wybiera, czy chce miec
pojedynczg czy podwdjng antene GNSS. Dla tych, ktdrzy chcg
unikng¢  przetwarzania kohcowego, dostepne jest réwniez
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rozwigzanie RTK.




Oprogramowanie poprzez analize koryguje rozbieznosci pomiedzy INS i LIDAR oraz tworzy

odniesienia geograficzne w zdefiniowanym uktadzie wspdtrzednych geograficznych.

Przetworzona trajektoria INS, pliki skanowania LIDAR i obrazy z kamer sg konwertowane na
chmury punktéow w formacie LAS w celu dalszego przetwarzania.




XFLY300

1. R6zni sie w zaleznosci od zakresu pomiarowego
2. Doktadnos¢ dynamiczna zalezy od rodzaju ruchu
3. Zlinig bazowa o dtugosci 1 metra

* INNE DOSTEPNE CZUJNIKI: W przypadku szczegdlnych wymagan prosimy o kontakt w celu oceny alternatywnych czujnikéw o réznych parametrach.

llustracje, opisy i dane techniczne nie sg wiazace i moga ulec zmianie
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SYSTEM LIDAR GPS-AIDED INS
Doktadnos¢ pionowa .
. Obstugiwane GPS, GLONASS,
systemu +3cm Sensor* Hesai XT-32M2X
(5m/s @50m) systemy GNSS BEIDOU, GALILEO
0.5 - 300m
. o p Do 200HZ (INS)
= 10,
AGL 50-120m Zakres 80m @10% (wszystkie Czestotliwos¢ zapisu Do 2000HZ (IMU)
kanaty)
1.23kg (z kamera) se g 25650 0.03 (RTK) 2
Waga O:B7ieg (bez kamery) Doktadnosc zasiegu +1cm Doktadnos¢ Pitch/Roll 0.006 (PPK)
Wymia 20.8 x14.8x15.2cm FOV (Poziomy) 360° Doktadnos¢ kursu D15 (R 5
ymiary . ; . Y. 0.03 (PPK)
Max czas lotu (DJI . 5 Doktadnos¢
M300) 35 minut FOV (Wertykalny) 40.3 pradiat <0.03 m/s
256GB USB Kat skanowania . 5 5 22 - 1cm+1ppm (RTK)
Dysk zewnetrzny G (Wertykaliiy) 20.8° do 19.5 Dotadnos¢ pozycji 0.5¢m (PPK)
Rozbieznosc¢ wigzek  0.21° (H), 0.047° (V) !
KAMERA Liczba kanatéw 32
Model ADTi 24MP RGB Odbicia 3
640k/s (pierwsze
odbicie)
. Sony E-Mount L .. 1280k/s (drugie
Obiektyw 16mm, 70° FOV Czestotliwos¢ odbic odbicie)
1920k/s (trzecie
odbicie)
Maksymalna
czestotliwosc 2 sekundy
wyzwalania
XFLY120
SYSTEM LIDAR GPS-AIDED INS
3/2‘:;:?: o plonora +3cm Sensor* Hesai XT-32 Obstugiwane GPS, GLONASS,
(5m/s @50m) systemy GNSS BEIDOU, GALILEO
0.5-120m
AGL 50-80m Zakres 80m @10% (c9-24) Czestotliwos¢ zapisu gz zgggﬁz(lzﬁ)u)
50m @10% (c1-8; 25-32)
1.7kg (z kamera) SR D 0.03 (RTK) 2
Waga 1.9ke bez kamery) Doktadnosc zasiegu  +1cm Doktadnos¢ Pitch/Roll 0.006 (PPK)
Wymia 20.8x14.2x17 cm FOV (Poziomy) 360° Doktadno$é kursu OA5RTE) 25
'ymiary . . Y. 0.03 (PPK)
Max czas lotu (DJI . - Doktadnos¢
M300) 33 minut FOV (Wertykalny) 31 pradkota <0.03 m/s
256GB USB Kat skanowania AZE o o .. 1cm+1ppm (RTK)
Dysk zewnetrzny ——— (Wertykalny) 16°to 15 Dotadnos¢ pozycji 0.5¢cm (PPK)
Rozbieznos¢ o S——
wiszek 0.04° (H), 0.098° (V)
KAMERA Liczba kanatéw 32
Model ADTi 24MP RGB Odbicia 2
Sony E-Mount o 640Kk/s (pierwsze
Obiektyw 16mm, 70° FOV S;Eisé"t"w"sc odbicie)
1280k/s (drugie odbicie)
Maksymalna
czestotliwosc 2 sekundy
wyzwalania
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