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Oprogramowanie Cube-a

Oprogramowanie polowe
na Androida
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Cube-a to rozwigzanie firmy Stonex do profesjonalnych pomiaréw
geodezyjnych i GIS, ktére zostato zaprojektowane i opracowane dla
platformy Android.

Dzieki elastycznosci srodowiska Android udato nam sie stworzy¢ prosty i
intuicyjny interfejs uzytkownika, ktéry sprawia, ze geodeci sq gotowi do
kazdej pracy, oszczedzajgc czas i zwiekszajgc produktywnose.

Petna obstuga gestéw dotykowych i mozliwos¢ instalaciji na smartfonach i
tabletach to klucze do sukcesu Cube-a. Zawiera réwniez obstuge wielu
jezykow i dostosowuje interfejs zgodnie z biezgcym ustawieniem jezyka

systemu.

Cube-a to modutowa aplikacja, ktérg mozna dostosowaé do potrzeb:
moduty GNSS, robotyczne i klasyczne tachimetry, GIS i modelowanie 3D
mozna wigczy¢, aby spetni¢ wszelkie potrzeby klienta.

Cube-a | Oprogramowanie polowe Stonex

Rozwigzania tferenowe firmy Stonex do pomiaréw GNSS RTK i fachimetrii sprawiqg, ze praca bedzie szybka i tatwa. Oprogramowanie
zapewnia wysokqg produktywno$¢ we wszystkich pracach wymagajgcych precyzji i wydajnosci.

GNSS

Cube-a jest kompatybilny ze wszystkimi
odbiornikami Stonex GNSS. Obstuguje
fryby Rover, Rover Stop&Go, Baza i
umozliwia realizacje pomiardw
statycznych. Rézne ekrany dostarczajg
przydatnych  informacji o  stanie
odbiornika GNSS, w tym pozycji i jakosci
sygnatu safelity Atlas.

< Positioning Information

POMIARY

Prosty i intuicyjny interfejs pomiarowy z licznymi
wskaznikami  od razu pomaga geodecie
zrozumied, jaki rodzaj pracy i w jakich warunkach
ma miejsce. Wskazniki pokazujg wiele istotnych
informaciji, m.in.: stan rozwigzania, doktadnos¢
pozycji, poziom natadowania bateri, opdznienia
korekcji RTK. Intuicyjne ekrany pozwalajg na tatwg
zmiane ustawien, podglgd zebranych punktow,
dodawanie nowych elementéw CAD i rysunkéw
czy prowadzenie pomiaréw.
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IDJECIA & SZKIC

Aby ulepszy¢ i uzupetni¢ funkcje
pomiaru i tyczenia, mozesz réwniez uzy¢
funkciji Zdjecie & Szkic. Ta funkcja moze
by¢ uzywana podczas pomiaréw lub
nawet na juz zdobytych punktach: réb
zdjecia i dodawaj notatki, dodawaqj i
ustawiaj wskazniki oraz proste, odreczne
szkice.
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Cube-a zawiera inteligentng i tatwg w uzyciu funkcje CAD. CAD zostat zaprojektowany do pracy z wyswietlaczami dotykowymi i
umozliwia tatwe rysowanie punktéw iinnych elementéw CAD za pomocg inteligentnego wskaznika, ktéry mozna przesuwac jednym
palcem i ktéry zawsze przekazuje uzytkownikowi duzg pewnos¢ co do osiggnietego wyniku. Za pomocg przyciggania do obiektu,
takiego jak punkt, srodek, punkt koncowy, przeciecie i inne, mozna zinfegrowaé pomiar z nowymi elementami bezposrednio w

terenie.
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TYCZENIE

Kompaktowy interfejs grupuje wszystkie polecenia uruchamiania tyczenia na jednym ekranie, aby utatwi¢ prace w terenie.
Ekrany tyczenia sg wzbogacone o wskazniki graficzne i analityczne, ktére prowadzg geodete do punktu docelowego.

Dzieki femu interfejsowi mozesz odczyta¢ wszystkie informacje niezbedne do wykonania tyczenia, wybra¢ punkty lub je dodac i
szybko zmieni¢ wszystkie ustawienia. Nawet w przypadku niewielkich monitoréw informacje i polecenia sg zawsze elegancko
rozmieszczone i czytelne, przyciski mozna bez trudu klika¢, a niektére z nich mozna zredukowaé, aby zostawi¢ wiecej miejsca na

mape.

TACHIMETRIA

Cube-a zostat zaprojektowany z myslg o petnej obstudze pomiaréw hybrydowych. Pomiar Cube-a obstuguje jednoczednie
punkty GPS i klasyczne pomiary tachimefryczne. Stanowiska mozna ustawi¢ wykorzystujgc wczesniej zebrane punkty GPS lub na
nieznanych pozycjach obliczonych za pomocg programu Stanowisko swobodne. Podobnie system odniesienia GPS mozna
dostosowac¢ do istniejgcego pomiaru biegunowego we wspodtrzednych lokalnych. Cube-a obstuguje wszystkie tachimetry Stonex
przez Bluetooth.

Funkcjonalnosci GIS sg dobrze zintegrowane z przeptywem pracy standardowych pomiaréw GPS. Dzieki zdolnosci Cube-a do
zbierania nie tylko pojedynczych punktéw, ale takze automatycznego rysowania wektoréw przechodzgcych przez zebrane
punkty, pomiary GIS stajq sie szybkie i tatwe. Zgdanie uzupetnienia danych GIS jest automatyczne i nastepuje automatycznie po
akwizycji punktu lub wektora. Formularze danych mogqg by¢ dowolnie definiowane za pomocqg zintegrowanego projektanta
zestawu funkcji lub automatycznie tworzone przez Cube-a, zaczynajgc od przyktadowego pliku DBF.

Importieksport standardowych plikéw shape zapewnia kompatybilnos¢ i interoperacyjnos¢ Cube-a z praktycznie kazdym innym
oprogramowaniem GIS.

3D

Modut 3D dodaje kompletny zestaw polecen do wykonywania modelowania powierzchni w czasie rzeczywistym. Wybor
punktéw bazowych i wigzan odbywa sie wedtug warstwy. Opcjonalne wigzania obejmujg obwdd, linie nieciggtosci i otwory
(obszary zamkniete, ktére nie sg objete friangulacjq). Tryb wyswietlania powierzchni mozna wybra¢ sposréd modelu
krawedziowego, wypetnionych tréojkagtéw z krawedziami, zacienionych fréjkgtéw z krawedziami lub zewnetfrznego obwodu z
punkfami triangulacji. Obliczenia objetosci mozna tatwo zdefiniowaé¢ miedzy modelem a poziomg lub nachylong ptaszczyzng
odniesienia. Wyniki oraz dane powierzchni mozna eksportowac¢ do réznych formatéw plikdw.



Funkcjonalnosci Cube-a

GPS GIs' TS 3D? GPS GIs' TS 3D?
Panel zarzadzania Menadzer pomiaru
Zarzadzanie projektem N v Lokalizacja wedtug jednego punktu i wielu punktéw v v
Biblioteka punktéw v v Transformacja z GPS do grid i odwrotnie v
Ustawienia (jednostki, precyzja, parametry, itp.) v v Predefiniowane systemy referencyjne v v
Import/export ASCIl oraz DXF v v Panstwowe geoidy v
Import/export ESRI shapefiles z atrybutami) v Silnik CAD z o-snaps v v
Export Google Earth KML v Menadzer warstw v v
Import rastrow & s Niestandardowe symbole punktéw i biblioteka symboli o
Udostepniane danych w chmurze, e-mail, . X .
. v v Zarzadzanie jednostkami urzadzenia v v
Bluetooth,Wi-Fi
Konfigurowalny ref. systemy przez zdalne komunikaty Bl purikivy v v
RTCM
Funkcja kodowania v v Obliczenie punktu ukrytego v v
Panel szybkiego kodowania v N Autozapis punktu v v
. X Rejestracja danych RAW dla przetwarzania
Definiowanie cech GIS v s i v
statycznego i kinematycznego
Definiowanie atrybutow GIS v Tyczenie punktu v 4
Wsparcie dla urzadzen disto wszystkich marek o
v v Tyczenie linii v v
(bluetooth)
Tyczenie wysokosci(TIN lub ptaszcyzna pochyta) Ng v
Menadzer GNSS Raport tyczenia v v
Wsparcie dla odbiornikéw Stonex v Pomiary hybrydowe® v v
Ogolny NMEA (obstuga odbiornikéw innych firm) — . . . R
Pomiary (poweirzchnia, odlegtos¢ 3D,itd) v v
tylko Rover
Status odbiornika (jako$¢, pozycja, widok nieba, lista : L. ) .
stslitt, informade podstowe) Opcje wyswietlania (zoom, obrot,itd ) v v
Petna obstuga funkcji takich jak E-Bubble, Tilt, Atlas, ¥ Narzedzia pomiarowe (wskazniki jakosci, baterii i 7
SureFix rozwiazania)
. L . Wizualizacja rysunku na Google
Zarzadzanie potaczeniami sieciowymi N . v v
Maps/BingMaps/OSM
Wsparcie dla RTCM 2.x, RTCM 3.x, CMR, CMR+ v Dostosowanie przezroczystosci tta mapy v v
. X . Obrot mapy w kierunku poruszania sie (korzystanie z e-
Automatyczne wykrywanie modelu i funkcji GNSS v v v
kompasu tabletu )
Automatyczne zarzadzanie offsetem anteny v Kalibracja sensora Tilt/IMU v
. . Polecenia informacyjne (id, odlegtos¢, powierzchnia,
Potaczenie przez Bluetooth lub Wi-Fi v L. . v v
kat, odlegtos¢ do obiektu)
Punkt narozny v
Menadzer tachimetru Zapis punktu wcinanego z 3-pochylen v v
TS Bluetooth v Ustawienia zapisu v
TS Long Range Bluetooth N4 COGO (obwéd, powierzchnia, kalkulator itp.) o J
Woyszukiwanie i $§ledzenie pryzmatu (tylko robotyk) v Szkic odreczny + obrazek zebranych punktéw v v
Interfejs kompensatora v Pregeo (Wtoskie dane katastralne) v v
Stanowisko na punkcie v Dynamiczny model 3D (automatic TIN) v
Sanowisko swobodne v Potaczenia (obwody, linie nieciagtosci, dziury) v
TS orientacja odch.st. i sprawdz orientacje v Obliczanie objetosci (rézne metody) v
Podstawowe obliczenia topograficzne N Tyczenie drogi5 v
Obrét do pozycji GPS® v Podczytywanie rastra z georeferncja v v
Obrét do punktu N4 Ustawienie transparentbosci obrazéw rastrowych v v
Export danych TS v Podtaczenie lokalizatoréw v
Export surowych danych GPS+TS (RAW) v N LandXML export v
LandXML import® v
1- GIS dostepny tylko przy wtaczonym module GPS
2 - 3D dostepne tylko przy wtaczonym module GPS i/lub TS Ogédlne
3 - Dostepne tylko przy wiaczonych modutach GPS i TS Automatyczne aktualizacje4 v v
4 - Wymagane potaczenie z Internetem. Moga obowiazywac dodatkowe optaty. Bezposrednie wsparcie techniczne
Unikalna licencja na wersje oprogramowania na P i
5 - Ulepszenie modutu 3D - automatyczna aktualizacja vé planowana na 2022 tablet/kontroler
Obstuga wielu jezykéw (dostosowuje swdj interfejs od v

biezacego ustawienia jezyka systemu)

llustracje, opisy i dane techniczne nie sg wiazace i moga ulec zmianie

CZERSKKI

SINCE 1928

+ Czerski Trade Polska Sp. z o. 0.
Al. Niepodlegtosci 219/1, 02-087 Warszawa
o5 tel. +48 22 825 43 65 mail: ctp@czerski.com

UNIEN ISO 9001:2015 - CUBE-A v6 - MARCH 2022 - VEROT - REV-01



