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R ‘ ‘ : 2 O Tachimetr robotyczny
z system Android

R120 to tachimetr robotyczny z systemem Android, ktéry zapewnia wyjgtkowg

doktadnos$¢ kgtowg 1" (dostepne 2") i doktadnos$¢ pomiaru odlegtosci (EDM)

1 mm + 1 ppm. Dalmierz umozliwia pomiar do 1000 m (800 m dla wersji 2")

w trybie bezreflektorowym. Tachimetr charakteryzuje sie predkosciq
obrotowq 60° na sekunde.

R120 zostat zaprojektowany z 5,5-calowym kolorowym ekranem dotykowym i
dziata na systemie operacyjnym Android, dzieki czemu jest przyjazny dla
uzytkownika, dzieki ustugom googla tachimetr ma funkcje znane ze smartfona,
co zwieksza mozliwosci wymiany danych. Wbudowane oprogramowanie
Cube-a umozliwia operatorom bezproblemowq integracje zadah GNSS z
pomiarami wykonywanymi

przy uzyciu tachimetru.

Komunikacja i przesytanie danych miedzy tachimetrem a kontrolerem
sq utatwione za posrednictwem potgczenia Bluetooth. Ponadto R120
ma zinfegrowany modem, umozliwiajgcy operatorowi tgczenie sie
z Internetem oraz wysytanie i odbieranie danych topograficznych.

APC | AUTOMATIC PRISM CENTERING

Tachimetr R120 zostat zaprojektowany z technologig automatycznego centrowania pryzmatu (APC), ktéra
precyzyjnie namierza i centruje pryzmat w odlegtosci do 1000 metréw. Umozliwia to bardzo doktadne pomiary
odlegtosci bez koniecznosci recznego cenfrowania pryzmatu. APC analizuje odebrany sygnat i moze zostac
skonfigurowany przez uzytkownika tak, aby automatycznie ponownie blokowat pryzmat w przypadku jego
zgubienia.

DC SERVO MOTOR

Tachimetr R120 moze pochwali¢ sie maksymalng predkoscig
obrotowg 60 stopni na sekunde, zapewniajgc doktadny
i kontfrolowany obrét. Moze przetgczac sie miedzy | a |l potozeniem
lunety w zaledwie 2.9 sekundy.

DUZA POJEMNOSC PAMIECI

R120 ma 4 GB pamieci RAM i 64 GB pamieci wewnefrznej, co
zapewnia wystarczajgcg pamieé operacyjng do wykonywania
wielu zadan jednoczesnie i pozwala przechowywac wiele danych.

MODEM LTE

R120 moze w petni wykorzysta¢ swdj port karty SIM i zintegrowany
modem. Operator moze potqczy¢ sie z infernetem, aby wysytac
i odbiera¢ dane topograficzne.

ANDROID | CUBE-A NA POKLADIZIE

System Android zwieksza mozliwosci operatordw,
ktérzy mogq zarzgdza¢ zadaniami za pomocqg dotyku
i pracowac z wygodnymi mapami w fle. Dzieki tfemu
systemowi operacyjnemu mozliwe jest korzystanie
z tachimetru w prosty i intuicyjny sposéb, jakby byt
smartfonem.

SRORCREN



© cube-a

R120 jest wyposazony w system operacyjny Android i jest dostarczany z preinstalowanym poteznym programem Cube-a.
To oprogramowanie pozwala uzytkownikom na tatwqg intfegracje danych z GNSS i fachimetfru. Komunikacja i wymiana
danych miedzy fachimefrem a kontrolerem (GNSS) sq proste dzieki potgczeniu Bluetooth. Oznacza to, ze dane
pomiarowe pozyskane za pomocqg GNSS mogg by¢ tatwo przekazywane do tachimetru i na odwrét. Dzieki Cube-a
uzytkownicy mogq tatwo i wydajnie poruszac sie po programie, uzyskujgc dostep do wszystkich klasycznych funkcii
tachimetru, jednoczesnie korzystajgc z dodatkowych korzysci systemu operacyjnego Android. Ta intfegracja umozliwia
bezproblemowe i usprawniony przeptyw danych, oszczedzajgc czas i wysitek przy jednoczesnym osiggnieciu
najwyzszego poziomu doktadnosci

Fast36©

Tachimetr robotyczny jest WYpPOsazony W
najnowoczesniejszg technologie wyszukiwania pryzmatu
FAST 360°, ktéra pozwala uzytkownikom szybko i doktadnie

R120 zostat wyposazony w automatyczng technologiq
cenfrowania pryzmatu  APC, ktéra eliminuje btedy
pomiaréw. Dzieki temu zaawansowanemu  systemowi

Zlokalizowa¢ cel pod dowolnym kgtem. Ta zaawansowana
funkcja umozliwia wykonywanie pomiardw z wiekszg
szybkosciq i precyzjq, a jednoczesdnie zapewnia wygode w
petni zautomatyzowanego systemu.

Jesli pryzmat zostanie zgubiony, stacja tachimetryczna,
dzieki fechnologii Fast360°, moze szybko go odnalezc.
Mozna to zrobi¢ za pomocqg Cube-a, po prostu naciskajge
polecenie lub recznie zarzgdzajgc wyszukiwaniem za
pomocq inferfejsu z funkcjq joysticka.

OneP=le

uzytkownicy mogq tatwo i szybko centrowad pryzmat przy
minimalnym wysitku.

Dzieki funkcji automatycznego centrowania tachimetru
procesy pomiarowe mogqg by<¢ usprawnione i bardziej
wyddajne. Uzytkownicy mogg po prostu ustawi¢ tachimetr w
poblizu celu i pozwoli¢ systemowi zajgc sie resztg.
Automatyczna technologia centrowania pryzmatu szybko i
doktadnie zlokalizuje pryzmat i wycentruje go, aby uzyskac
jak najdoktadniejsze pomiary.

Rozwigzanie OnePole to system geodezyjny, kiéry tgczy w sobie wysokqg doktadnosé pomiaréw tachimetrycznych z
mozliwoscig pomiaru punktéw niewidocznych dla stanowiska TS za pomocg technologii GNSS. Rozwigzanie OnePole
pozwala na jednoczesne korzystanie z TS i GNSS i moze tatwo przetgczacd sie miedzy nimi za pomocg jednego przycisku.

Dodatkowo system skraca czas wyszukiwania pryzmatu dzieki automatycznemu celowaniu do aktualnej pozyciji GNSS.
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R120 DANE TECHNICZNE

POMIAR KATA PIONOWNIK LASEROWY

Dokfadno$¢ 1"/ 2" Typ lasera Czerwony, 635 nm
Absolutny, ciggty Doktadnos¢ +1.5mmnal5m

System odczyt Czterokwadrantowy

Wyswietlana doktadnos¢ 01" /1" CcZUr0OSC LIBELLI

Jednostki katowe

DEG 360°/GON 400/MIL 6.400

LUNETA

Powiekszenie/ Fole widzenia 30x /1° 30’
Dtugos¢ lunety 154 mm
Minimalna odl. ogniskowania 1.2m

Siatka krzyzy

5 poziomdw jasnosci

Aparatura obiektywu

@ 45 mm (EDM: 50 mm)

Wskaznik laserowy?! Czerwony

KOMPENSATOR

T Dwuosiowy, ptynny czujnik
yp fotoelektryczny

Zakres pracy/doktadnos¢ +4'

ZAKRES POMIARU ODLEGEOSCI2

Standardowy pryzmat

3.500 m

Bezlustrowy?®

1.000 m (800 m, dla wers;ji 2")

DOKtADNOSC POMIARU ODLEGHOSCI

Standardowy pryzmat

+1 mm + 1 ppm

Bezlustrowy

D<500 m: £2 mm + 2ppm
D>500 m: £5 mm + 2ppm

Rurkowa 30“/2 mm

Pudetkowa 8

WARUNKI ATMOSFERYCZNE

Temperatura pracy -20°C do +50°C (-4°F do 122°F)

Temperatura magazynowania -40°C do +70°C (-40°F do 158°F)

Wodo - i pytoszczelnosé IP55
Wilgotnosc 95% bez kondensacji
PARAMETRY FIZYCZNE
Wymiary 217 x 198 x 378 mm
Waga z baterig i spodarka 7Kg
ZASILANIE
. ; 55 Akumulator litowo-jonowy,
Bateria/Pojemnos¢ 5400mAh
Czas pracy Do4h
tadowanie 110/220V, czas tadowania ok 4h

POZOSTALE DANE

CPU MT6762

5.5", ekran TFT LCD,

Wyswietl oy
coss porsy o s
Standardowy pryzmat =
(Tracking/Precyzyjny) 0.1708 sel 0s — Andrf"d 11 -
Bezlustrowy 03-3sek Pamiec E,SAIZV:IJ’.;GB, ROM: 64GB
. . USB Typ-C (OTG
POMIAR ODLEGEOSCI Interfejs Micro élI)M ( )
Jednostki pomiaru m/US ft/INT ft Karta SD
Wyswietlana rozdzielczos¢ 1mm Bluetooth dalekiego zasiegu 300m
Przesyt danych WIAN
SERWOMOTORY USB-OTG
Technologia DC Servo Motor Sie¢ 4G
Maks. predkos¢ obrotu 60°/sec WEWNETRZNE OPROGRAMOWANIE POLOWE
Obroét lunety F1/F2 2.9 sec Cube-a TS-GPS
Eolines, 31000 m
centrowania

APC Czas 3 -5sec

Zakres szukania 3-600m

Doktadno$¢ AIM? +1mm@ 100 m

Zakres szukania 3-300m

Fast360 Czas szukania

zazwyczaj 90°: 3.5 s

Zakres katowy*

H: 360° V: £18°

Zakres blokady pryzmatu

3-600m

1 Wbudowany dalmierz wyposazony w laser klasy 3R ma odlegtos¢ 1000 metréw (3300 stop).
Powyzej tej odlegtosci intensywnos¢ lasera jest zmniejszona do klasy 1.
2 Standardowe warunki, bezchmurne, bez mgly lub zachmurzenia. Zasieg i doktadnos¢ zaleza

od warunkéw atmosferycznych.

3 Na Kodak Gray Card, strona biata (odblaskowos¢ 90%).

4 Dla okragtego pryzmatu o srednicy 64 mm.

llustracje, opisy i specyfikacje techniczne nie sa wigzace i moga ulec zmianie

Android jest znakiem towarowym firmy Google LLC
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