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Stonex XVS to nowy wymiar naziemnej fotogrametrii. Urzgdzenie integruje sensor

do pozyskiwania obrazéw o wysokiej rozdzielczosci z uktadem inercyjnym IMU

wraz ze ztozonym algoryfmem obliczeniowym. Wszystko fo pozwala pozyskaé

doktadny model 3D na podstawie zdje¢ pozyskanych podczas spaceru.

Interfejs w czasie rzeczywistym pomaga w gromadzeniu danych sugerujgc
predko$¢ ruchu ,a jesli to konieczne, powrét do obszaru, aby zapewnic
wystarczajgce naktadanie sie obrazéw dla zapewnienia wysokiej jakosci danych.
Dzieki systemowi Visual SLAM Twoja irajektoria jest wyswietlana w czasie
rzeczywistym na tablecie. Czujnik bezwtadnosciowej jednostki pomiarowej (IMU)
pomaga algorytimowi generowac¢ ciggty blok obrazu. Najlepszy wynik zostanie
uzyskany automatycznie. Po powrocie do biura procedura generowania modelu
3D jest w petni automatyczna, za posrednictwem komputera stacjonarnego.
Dane pochodzgce z XVS mozna zintfegrowa¢ z obrazem z drona UAV lub dowolnej

kamery w celu kompletnej prezentacji terenu jako model 3D.

DOKLADNOSC

Inteligentny algorytm pozwala wybra¢ najlepsze obrazy i
zwiekszy¢  doktadnos¢ tworzonego modelu. Doktadnosé
skanowanego obiektu z odlegtosci okoto 1m mierzonego w
zamknietej petli (poczgtek i koniec pomiaru w tym samym

ooy \ TEXTURY HD

W oparciu o zaawansowane obrazy o wysokiej rozdzielczosci
pozwala z duzg czytelnosciq i redlizmem odtworzy¢  teksture
skanowanego materiatu.

WYNIKI SKALOWANE | POZIOMOWANE
Dzieki automatycznemu wykrywaniu celdéw i zastosowaniu
systemow inercyjnych mozna uzyska¢ model prawidtowo

wyskalowany i spoziomowany.

LATWY W UZYCIU

Ze wzgledu na swojg praktycznos¢ i tatwosé uzytkowania
moze by¢ uzywany przez wiele oséb w firmie lub instytuciji, bez
koniecznosci wczesniejszej znajomosci skanerow 3D. Aplikacja
terenowa poprowadzi przez proces zbierania danych.

WSZECHSTRONNY

Stonex XVS mozna wykorzysta¢ do réznego rodzaju zastosowan
takich jok dokumentacja infrastruktury, rekonstrukcje wypadkdw,
prace przy przytgczach gazowych/wodnych, fasady budynkéw i
inne. Geometryczna doktadnos¢ i realizm kolorow w wynikach
sprawiajg, ze dobrze sprawdzi  sie  réwniez w  pracach
archeologicznych, architektonicznych i geologicznych.
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TECHNOLOGIA VISUAL SLAM

Technologia VSLAM okresla potozenie i orientacje kamery w stosunku do otoczenia, jednocze$nie mapujgc otoczenie
wokot niej. Na kolejnych obrazach punkty sq Sledzone w celu triangulacji ich pozycji 3D; informacje te sqg
jednoczesdnie wykorzystywane do okreslenia przyblizonej pozyciji aparatu. Zaletq, w poréwnaniu ze standardowq
fotogrametriq, jest to, ze na koniec pomiaru opuszczamy teren z pewnosciqg, ze zdjecia majq prawidtowe pokrycie
dla wygenerowania chmury punktéow.

OPROGRAMOWANIE W ZESTAWIE

XVSapp

Dostarczone oprogramowanie ma  prosty inferfejs i pomaga
uzytkownikowi, wskazujgc prawidtowe zbieranie danych i alarmujgc w

przypadku, gdy obiekt nie zostanie poprawnie uchwycony. Parametry

kamery sg w petni konfigurowalne, dostosowujgc je do otaczajgcego

srodowiska.

Sugerowany tablet to Microsoft® Surface PRO, ktdry nie jest dotgczony do

XVScloud

Dane zebrane w terenie mozna przestac na serwer w  celu

zaawansowanego przetwarzania danych. Ta ustuga zwrdci formaty
chmury punktow lub siatki, z ktérych mozna korzystac w Cube-3d lub
dowolnym oprogramowaniu innej firmy.

OPROGRAMOWANIE 3D
® cube-3d

Cube-3d to oprogramowanie fotogrametryczne do mapowania i przetwarzania obrazéw lotniczych.

Przeksztatca dane obrazu lub wideo w bardzo doktadne mapy cyfrowe i modele 3D z niezwyktq precyzjg.

Cube-3d obstuguje importowanie danych ze skanerdw oraz klasycznych danych pomiarowych. Oprogramowanie
posiada wiele przydatnych funkcji co czyni je Swietnym narzedziem do prac 3D. Najbardziej cenione sg automatyczna
klasyfikacja, ortofotomapa, przekroje i profile, obliczenia objetosci oraz funkcje CAD.



WYDAJNOSC SYSTEM
Min Zasieg 04 m IMU 3x3x3 - Gyroskop, magnetometr oraz
Max Zasieg 40 m accelerometr
Doktadnos¢ trajektorii Al Komunkikacja i zasilanie USB-C 3.0
(w postprocesingu)
Doktadno$¢ wzdledna @lm 3 mm? PARAMETRY FIZYCZNE
Doktadno$¢ wzgledna @20m 2 cm* Waga 740 g
Catkowita waga walizki 5kg
ONRAZOWANIE Rozmiar (Dtugos¢ x 154 i 120 mim

VSLAM kamera -
Rozdzielczos¢

640 x 480 px Szerokosc)

Temperatura pracy

0°C do +40°C (32°F do 104°F)

VSLAM kamera - FOV 65°

VSLAM kamera - Frame rate 25 fps

RGB kamera - rozdzielczos¢ 2448 x 2048 px
RGB kamera - FOV 89°

RGB kamera - Frame rate 10 fps

RGB kamera - migawka centralna

1. Enviroment dependent. Indoor environment must be well iluminated and have

177318506 od srodowiska:
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Srodowisko wewnetrzne musi by¢ dobrze o$wietlone i mie¢ niejednorodne $ciany. Nalezy unikac
powierzchni odbijajacych $wiatto.

TELESKOPOWA TYCZKA

Teleskopowa tyczka umozliwia zamontowanie XVS w celu skanowania frudno dostepnych obszaréw lub elewacji budynkow.

© cube-3d
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